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Programlama ve
Program Gelistirme



Program Gelistirme

¢ Problem Tanimlama
¢ Baglanti Sekli
¢ Algoritma

¢ Akis Diyagrami
¢ Kaynak Program Yazma

¢ Assembly

¢ Simulator

¢ Mikroislemciye Yukleme ve Calistirma
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Problem Tanimlama

¢ Problem kullanilacak denetleyiciye veya islemciye gore teknik
bir dille yeniden tanimlanir.

¢ Derste verilen sorular genellikle tanimlanmig problemler
oldugu icin yeniden tanimlanmaz.

p 4 Mikrodenetleyiciler 23 Subat 2015



Baglanti Sekli

¢ Eger tanimlanan problem yeni bir baglanti gerekiyorsa agik
veya blok sema cizilir.

o Ozellikle baglanti yapilacak port isimleri mutlaka yazilir.
¢ Baglanacak elemanlarin hatlarinin isimleri yaziimalidir.
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Algoritma

¢ Cozum yonteminin konusma dili ile maddeler halinde
tanimlanmasidir.

¢ Algoritma problemin ¢ozumunu temel olusturur.

¢ Baglanti seklini desteklemelidir.

¢ Yalin bir dil kullanilarak yazilmalidir.

¢ Bir problemin birden fazla ¢ozum algoritmasi olabilir.
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Akis Diyagrami

¢ Algoritmanin sekilsel olarak gosterimidir.
¢ Her yapilan igslem bir simge ile gosterilir.
¢ Programin igleyis sirasini anlamayi kolaylastirir.

SAYFA BASI

a4
ALT L o . MANUAL
PROGRAM L GIRi

SAYFA SONU

L
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Kaynak Program

;Programin bagligi, yazan kisi, tarih
;program hakkinda agiklama

; program buradan baglar
A=25

;50N

,program burada biter.
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Simulator

¢ Yazilan program assebmly edilir.

¢ Simulatore yuklenerek programin ¢alismasi adim modunda
denetlentr.

¢ Hata var ise algoritmaya geri donulur.
¢ Hatalar tamamen yok edilinceye kadar devam edilir
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Mikroislemciye Yukleme ve Calistirma

¢ Hatalari giderilen program programlayici kullanilarak
mikroiglemciye yuklenir.

¢ Gerekli baglantilar kart Uzerinde ve gevresinde yapilir.

¢ Devreye guc verilerek caligtirilir ve sonuclar gozlemlenerek
dogrulugu belirlenir.

Hata var ise algoritmaya geri donulur.
¢ Hata yok ise tasarlanan cihaz uretime hazirdir.

4
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¢ Bir butona basildiginda LED'i yakan ikinci basmada ise
sonduren programi yazin, sistemi kurup calistirin.

1. Problemi Yeniden Tanimlama:

8051'in port hattina bir buton ve bir diger hattina LED baglidir.
Butona her basildiginda LED'in durumunu tersleyen programi
yazin.
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2. Baglanti Sekli

+5V
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Program Gelistirme

3. Algoritma 4. Akig Diyagrami
Buton icin port hattini giris yap. ( Dauten )
LED igin port hattini ¢ikis yap -
LED'i baslangic icin sondir. PMMT'WE
Butona basilana kadar bekle. LD Séndur
Buton birakilana kadar bekle.

LED'i tersle. H
Adim 4’e don. :
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5. Kaynak Program

BUT_LED:
Mov P1,#0FFh ;P1.0 giris, P1.1 cikis, LED sontik

BUT:

Jb P1.0,$ ;Butona basilana kadar bekle
Jnb P1.0,$ ;Buton birakilana kadar bekle
Cpl P1.1 :LED’1 tersle

Sjmp BUT ;Surekli yap
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Ornek 1 16 Bit Degiskene 8 Bit Degisken Toplama.

Bu alt program Ayt DPTR’ye toplar, tasma var ise elde bayragi
kurulur. Is etﬂmecﬁ:n once DPTR’ye ve A’ya bir deger girilmelidir.

Islem sonunda; DPTR=DPTR+A
Etkilenen yazaclar; PSW.CY, DPTR

topla16b:
Push Acc ; Ayl yedekle.
Add A,DPL ; Aya DPL topla.
Mov DPL,A ; Sonucu DPL'ye yaz.
Mov A,DPH ; DPHyi al.
Addc A#00h  : Elde varise YDB’I artir.
Mov DPH,A ; DPH yaz.
Pop Acc ; A’y yedekten al.
Ret ; Ana programa geri don.
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ORNEK 2 16 Bit Degiskenden 8 Bit Degisken Cikarma.

;Bu alt program DPTR yazacindan Acc'yi ¢ikarir. Sonug negatif ise elde
;,bayragini kurar. Isletiimeden énce DTPR’ye ve Acc'ye bir deger girilmelidir.
‘lslem sonunda DPTR=DPTR-Acc

;Etkilenen yazaclar; PSW.CY, DPTR

cikar16b:
Push Acc ; AyI yedekle.
Clrc ; Eldeyi temizle
Xch a,DPL ; Alle DPLYyi yer degistir.
Subb a,DPL ; Clkar.
Mov DPL,a ; DPL'yi yaz
Mov a,DPH ; DPH'yi al.
Subb a,#00h ; Borg var ise YD kismi bir azalt.
Mov DPH,a ; DPH'yi yaz.
Pop Acc ; AyI yedekten al
Ret ; Ana programa geri don
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ORNEK 3 16 Bitlik Cikarma

;Bu program 16 bit sayidan 16 bit sayiyi ¢ikarir.
;R7R6-R5R4=R3R2
Cikar16bit:
MOV A,R6 ;1. dediskenin diisiik kismini Aya al
CLRC ;Eldeyi temizle
SUBB A,R4 ;2. degiskenin diistik kismini A'dan ¢ikar
MOV R2,A ;Sonucun disiik kismini yaz
MOV A,R7 ;1. dediskenin yiiksek kismini A’ya al
SUBBA,R5 ;2. degiskenin yiiksek kismini A'dan ¢ikar
MOV R3,A ;Sonucun yiiksek kismini yaz
RET ;Sonucu R2 ve R3’te ana programa gotur.
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ORNEK 4 DPTR Yazacini Bir Bit Saga Oteleme.

[* Bu alt program DPTR yazacinin igerigini aritmetik bir bit saga oteler.
Isletimeden 6nce DPTR igerisine bir deger girilmeli. */

Dptrsag:
Push Acc ; Ayl yedekle.
Clr C ; Eldeyi temizle.
Mov A,DPH ; DPTR'nin ytksek kismini al.
Rrc A ; Sada Otele.
Mov DPH,A ; DPH'ye yaz.
Mov A,DPL ; DPTR'in dusik kismini al.
Rrc A ; Saga Otele.
Mov DPL,A ; DPLyi yaz.
Pop Acc ; Acc’yi tedekten al.
Ret ; Ana programa don.
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Ornek 5: DPTR Yazacini Bir Bit Sola Oteleme.

;Bu alt program DPTR yazacinin igerigini bir bit sola oteler.
.DPTR*2=DPTR

Dptrsol:
Push Acc ; Acc’yi yedekle.
Clr C ; Eldeyi temizle.
Mov A,DPL s DPTR’nin diisiik kismini al.
Ric A - Sola otele.
Mov DPL,A ; DPL’ye yaz.
Mov A,DPH ; DPTR’nin yiiksek kismini al.
Ric A - Sola otele.
Mov DPH.A ; DPH’ye yaz.
Pop Acc ‘Yedekten al
Ret ; Ana programa don.

b 20 Mikrodenetleyiciler 23 Subat 2015



Ornek 6 DPTR’nin 10 Katini Alma.

;Bu alt program DPTR’nin 10 katini alir. DPRTR'ye islem oncesi bir 0-6553 arasi bir deger
yazilmaldir. Islem sonunda DPTR=DPTR * 10, etkilenen yazaclar PSW,DPTR

DPTRX10:
Push B ; B’yi yedekle.
Push Acc ; A’y1 yedekle
Mov A,DPL ; Diiglik kismi al
Mov B#10 ; Carpani B’ye yaz
Mul AB ; BA=DPL *10
Mov DPL,A ;Sonucun diigiik kismini DPL yaz
Push B ;Sonucun yiiksek kismini yedekle
Mov A,DPH ;Yiiksek kismini al
Mov B#10 ;Carpani B’ye yaz
Mul AB ;BA=DPH *10
Pop B ,B yedekten al
Add AB ;Diisiik kisimdan olusan ile topla
Mov DPH,A ;Sonucun yiiksek kismini DPH yaz
Pop Acc ;A’y1 yedekten al
Pop b ;B’yi yedekten al
ret ;Ana programa don
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Ornek 7 DPTRYyi 4 Bit Saga Otele

;Bu Alt Program Dptr’y1 4 Bit Saga oteler. Etkilenen Yazaclar Psw,Dptr, DPTR’y1
16’ya boler.

Dptrdsag:

Push Acc ; Ay Yedekle

Push 0 s RO’7 Yedekle

Mov RO#4  ; Oteleme Sayacin: Ayarla
L1: Mov A,DPH  ; Yiiksek Kismi Al

Clhr C

Rre A ; Saga otele

Mov DPH, A ; DPH e Yaz
Mov A,DPL. ; Dptr'nin diisiik Kisminz Al

Rre A ; Saga otele

Moy DPI,A

Dinz RO, LT ; Sayac=0 olana kadar itele
Pop 0 s Yedekten Al

Pop Ace ; Yedekten Al

Ret ; Ana Programa Geri Don
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Ornek 8 Dptr 4 Bit Sola Oteleme

;sBu Alt Program Dptr Yazacini 4 Bit Sola Oteler, Diisiik Degerli Bitlere Sifir Yerlestirir.

cEtkilenen Yazaglar; Psw.Cy, Dptr
Dptrdsol:
Push Acc s A’y1 Yedekle
Push 0 ; RO’1 Yedekle
Mov  RO,#4 ; Oteleme Sayacini Kur
L2: Clr C ; Oteleme I¢in Sifirla
Mov  A,Dpl ; Dptr’nin Diisiik Kismini Al
Ric A ; Sola Otele
Mov  DplLA ; Dplyi Yaz
Mov  A,Dph ; Dptr’nin Yiiksek Kismint Al
Ric A ; Sola Otele
Mov  Dph,A ; Dph’yi Yaz
Djnz RO L2 ; Sayacg Sifir Olana Kadar Devam Et

Pop 0 ;s Yedekten Al
Pop Acc ; Yedekten Al
Ret s Ana Programa Geri Dén
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Ornek 9 AND Maskeleme ve Tablo Okuma

P17 den okunan 0 ile F aras: sayilarm karesini basvuru tablosu kullanarak
alan ve P2’ye yazan program yazin

Kare al:
Mov DPTR, #TABILO ; Tablonun baslangic adres:
Moy P1, #OFFH ; P17 giris yap

TKR: Mov A, P1 ; Sayeyr Pl den oku
Anl A, #HOFD ;Yiiksek dederli 4 biti sifirla
Move A, @A+DPITR ; Saymnmn karesini tablodan al
Mov P2, A ; Sonucu P2ye yaz
Simp TKR ; Siirekli yap

ORG 300H ;Tablo 0300H dan bagslar

TABLO: DB 0, 1,4, 9, 16, 25, 36, 49, 4,81,100,121,144,169,
196,225
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8051°de Y1gin Kullanimi

¢ Yi1gm SP (stack pointer)

yazaci ile erisebiliriz.
¢ Y18 isaretleyici SP 3oh-7eh | Genel RAM
8051°de 8 bit
genisligindedir, bunun
anlami bu yazag 1¢erigi 20h-2Fh | BitAdresteneblir
00’dan FFH kadar H
degerleri i¢gerebilir. 18h-1Fh Bank 3 sofr;gsllnbfrﬁan
¢ 38051 calistinlldiginda, SP  10n-17n Bank 2 baslar
yazacinin igerigl 07°dir.  gg.0mp —
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Altprogramlarin Kullanimi

ANA_PROG:

Org 0
Mov SP#7Fh ;yigini Ust 128 bayta otele
Mov A,#25H ;A=25H
Acall topla16b ;toplama altprogramini ¢agir
Acall Cikar16bit ;Cikarma altprogramini gagir
Mov DPTR #2551 ;DPTR=2551
Acall DPTRX10 ;.DPTR*10
Acall Dptré4sol ;DPTR*2*2*2*2
Acall Cikar16bit ;Cikarma altprogramini gagir
Sjmp $
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» Bolum 4’un sorularini yanitlayiniz.
» (Haftaya ders saatinde teslim edilecek)
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