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BOLUM 2

Direnc, Akim, Gerilim, Gucg ve
Enerji



Direng

¢ Direnc yiik hareketine gosterilen zorluktur ve
matematiksel olarak:

R = pl/A

¢ Burada p QO-m olarak oziletkenlik, I m olarak
iletkenin uzunlugu ve A m? olarak iletkenin kesit
alanidir.

¢ p sicakliga baghdir. Direncin sicakhikla degisme
oranina isil degisim katsayisi («) denir. Direncin
T, ve T, sicakhiklari arasindaki degisimi igin:

R =R; [1+ 0o, (T,-T; )]



Direnc Turleri

¢ Sabit direncler: karbon dokum, karbon film,
metal film, metal oksit, tel direng ve
variiletken direnc devresi.




Direnc¢ Renk Kodlari

5 halka varsa 4 halka varsa

Halka 1,2,3 Deger Halka 1,2 Deger
4 Carpan 3 Carpan
5 Tolerans 4 Tolerans

Renk: Si, Kh, K, 7, , VY, M, Mr, G, , , Gm, Renksiz




Ohm Yasasi

>
~— 2 4 I(mA)
direngsel bir devrede akimin
uygulanan gerilim ile dogru ve direnc degeri
ile ters orantili olarak degistigini belirler.

Matematiksel olarak: = \L

R



Guc

Gug, isin yapiima olarak, yada esdeger bicimde,
erkin donusturulme olarak tanimlanir.

P — \ﬂ (Watt, W)

L

Burada \W; J oelarakiis (yada enerji) degerini, [:ISE SN

olarak zamani belirtir.

ElekiniKsSel 6] arakiases:




Enerji ve Verim

& icin: W=P.t [J]

¢ Enerji sirketlerince kullanilan kW-sa birimi,
3.6 MJ yada 1000 Wh olarak
donusturulebilir.

¢ Bir aygit yada sistemin , cikistaki
yvararh gucun uygulanan toplam guce
oranidir.

N =(Pee/Pgr)-100

¢ Bir sistemin genel verimi, herbir birimin
verimleri carpimina esittir.



