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Controller Type

lllustration

The Compact 40 1/O controllers.

Features shared by both

TWDLCAA40DRF and TWDLCAE40DRF

series are as follows:

e has 24 digital inputs, 14 relay and 2

transistor outputs

has 2 analog potentiometers

has 1 integrated serial port

has a slot for an additional serial port

has RTC onboard

has battery compartment for user-

replaceable external battery

accepts up to 7 expansion /O

modules

e accepts up to 2 AS-Interface V2 bus
interface modules

TWDLCAA40DRF

. —

TWDLCAE40DRF

e accepts 1 CANopen fieldbus interface :-@_

module

e accepts one optional memory
cartridge (32 KB or 64 KB)

e accepts an optional operator display
module

TWDLCAA40DRF-specific feature:
e accepts 1 ConneXium TwidoPort
Ethernet interface module

TWDLCAE40DRF-specific feature:
® has 1 built-in Ethernet interface RJ-45
port




Kontrolor Tipi

Resim

Kompakt 10 G/C kontrolor:

6 dijital giris ve 4 role cikig

1 potansiyometre

1 dahili seri port

1 opsiyonel kartus takilabilir (GZS veya
bellek - yalnizca 32 KB)

1 opsiyonel operator ekrani modulu
takilabilir

TWDLCAA10DRF

Kompakt 16 G/C kontrolor:

9 dijital giris ve 7 role cikig

1 potansiyometre

1 dahili seri port

ek bir seri port igin bir slot

1 opsiyonel kartus takilabilir (GZS veya
bellek - yalnizca 32 KB)

1 opsiyonel operator ekrani modulu
takilabilir

TWDLCAA16DRF

Kompakt 24 G/C kontrolor:

14 dijital giris ve 10 role ¢ikis

2 potansiyometre

1 dahili seri port

ek bir seri port igin bir slot

maks. 4 adet G/C genisletme modull

1 opsiyonel kartus takilabilir (GZS veya
bellek - yalnizca 32 KB)

1 opsiyonel operator ekrani modula
takilabilir

TWDLCAA24DRF




Ana‘og Potanswometre‘erm

Tanimi

- Aciklama Asagidaki kisimda, kompakt denetleyici iizerindeki
analog potansiyometre anlatilmistur.

- Tammm TWDLCAA10DRF ve TWDLCAA16DRF
denetleyiciler, birer analog potansiyometreye sahiptir.
TWDLCAAZ24DRF denetleyicinin ise iki adet analog
potansiyometresi vardir.

- Birinci analog potansiyometre, O ile 1023 arasinda bir degere
ayarlanabilirken, TWDLCAA24DRF'in ikinci potansiyometresi
0 ile 511 arasinda bir deger alabilir. Deger, sistem sozciiklerinde
saklanir ve her taramada giincellenir. Analog potansiyometrenin
ayarlanmasi hakkinda daha fazla bilgi i¢in, Twido Yazilim
Referans Kilavuzu'na bakiniz.



L
Kompakt Denetleyicide Analog

Potansiyometre
- Asagidaki sekilde bir TWDLCAAZ24DRF denetleyici ve

lizerindeki analog potansiyometreler gorilmektedir.
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Etiket Tanim

1 Analog potansiyometre 1

2 Analog potansiyometre 2




Haberlesme Port 1 (RS485) Port 2 (RS232) Port 2 (RS485)
Portu Haberlegsme Haberlegsme
Adaptoru: Adaptoru:
TWDNAC232D TWDNAC485D
TWDNAC485T
Standartlar RS485 RS232 RS485
Maks. baud hizi | PC link: 19,200 bps | 19,200 bps PC link: 19,200 bps
Uzak ug linki: Uzak uc linki:
38,400 bps 38,400 bps
Bakim Olanakh Olanakh Olanakh
haberlesmesi
(PC link)
ASCII Olanakh Olanakli Olanakh
haberlesme
Uzak ucg 7 Olanakh Yok 7 Olanakl

haberlesmesi

Maksimum kablo
uzunlugu

Kontrolorler arasi
maksimum uzakhk:
50 m (164 feet).

Kontrolorler arasi

maksimum uzaklik:

50 m (164 feet).

Kontrolorler arasi
maksimum uzaklhik:
50 m (164 feet).

Dahili devre ve
haberlesme portu
arasinda yahtim

Yalitimsiz

Yalitimsiz

Yaltimsiz
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Dahili Fonksiyon Ozellikleri

Sensor gug kaynag Cikis genlhimi/akimi 24 VDC (+ % 101la -% 15),
250 mA
Asin yuklenme tespiti Yok
Yalitim Dahili devreden
yalitimh




- Mtk H
Role Cikis Ozelliklert

Kompakt Kontrolor TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF
C1kis noktalan 4 nokta 7 nokta 10 nokta

Ortak hat basina cikis 3 NA kontak 4 NA kontak 4 NA kontak
noktalarn: COMO

Ortak hat basina cikis 1 NA kontak 2 NA kontak 4 NA kontak
noktalan: COM1

Ortak hat basina cikis — 1 NA kontak 1 NA kontak
noktalan: COM2

Ortak hat basina cikis — — 1 NA kontak
noktalan: COM3

Maksimum yuk akimi 2 A (nokta basina)
8 A (ortak hat basina)

Minimum anahtarlama yuku| 0.1 mA/0.1 VDC (referans degeri)

llk kontak direnci 30 mL maksimum

Elektriksel omur 100,000 igletim minimum (anma yuku
1,800 isletim/saat)

Mekanik omur 20,000,000 isletim minimum (anma yuku
18,000 isletim/saat)
Dahili devre: fotokupler yalitimh

Anma yuku (rezistif/ 240 VAC/2 A, 30 VDC/2 A
enduktif)




L
Cikis Gecikmesi

- Cikis gecikmesi asagida gosterilmistir.

Komut ON
OFF —— L
Cikis Role Durumu ON | :
OFF — B

Chatter: 6 ms maksimum
ON gecikmesi: 6 ms maksimum




Role Cikis Kontag!

- Role ¢ikis kontag1 asagida gosterilmistir.
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Operator Ekrani Modul ve Genigletme

Modul Parcalarinin Tanimi

- Aciklama Asagidaki kisimda, TWDXCPODC operator ekrani
modiilii ve TWDXCPODM operator ekrani1 genisletme
modiiliinlin parcalar1 tantilmastir.

- Asagidaki sekilde, TWDXCPODC operator ekrani modiiliiniin
parc¢alar1 gosterilmistir.




e E
Aciklayici Bilgi

Etiket |Parcga Tanim
1 (Gosterge ekrani Menuleri, operandlari ve veriler gosterir.
2 ESC butonu Dazenleme durumunda - Onceki ekran durumuna doner

ve kullanici tarafindan yapilan degisiklikleri kabul etmez.

3 Yukar ok butonu Duzenleme durumunda - O anda duzenlenen elemani
bir sonraki degere getirir.

4 Sag ok butonu Ekran durumunda - Bir sonraki ekran durumuna ilerler.
Duzenleme durumunda - Duzenlenecek bir sonraki
elemana ilerler. O anda duzenlenen eleman yanip soner.

5 MOD/ENTER butonu | Ekran durumunda - MOD fonksiyonunda calisir, ilgih
duzenleme durumuna gecer.

Duzenleme durumunda - ENTER fonksiyonunda calisir, on-
ceki ekran durumuna doner ve kullanici degisiklik yapabilir.

6 Operator ekrani Kompakt kontrolére baglanti saglar.
konnektoru




Ozel Fonksiyonlar
- Ozet

- Aciklama Bu boliimde, Twido denetleyicilerin 6zel
fonksiyonlarina dair bir tanitim ve G/C atamalari
bulunmaktadir. Ozel fonksiyonlarm konfigiire edilmesi ve
kullanilmas1 hakkinda bilgi i¢in, PLC kurs notlaria bakiniz.

- Bu bolim, asagidaki konular1 kapsamaktadir:

Konu

RUN/STOP Girisi

Kontrolor Durum Cikisi

Latching Girisi

Hizll Sayma

Cok Hizl Sayicilar

Darbe (PLS) Jenerator Cikisi

Darbe Genislik Modulasyon (PWM) Cikisi




L
RUN/STOP Girisi

- Prensip RUN/STOP girisi, ana denetleyici girislerinden herhangi
birine atanabilen 6zel bir fonksiyondur. Bu fonksiyon, bir programi
calistirmak veya durdurmak ic¢in kullanilir.

- RUN/STOP Girisi Durumunun Belirlenmesi
Enerjilendirmede, eger konfigiire edilmisse, denetleyici durumu
Run/Stop girisi tarafindan set edilir.
»RUN/STOP girisi 0 durumunda ise, denetleyici STOP modundadir.
»RUN/STOP girisi 1 durumunda ise, denetleyici RUN modundadir.

Denetleyici enerjilendirildiginde, RUN/STOP girisi durumundaki
ylikselen bir kenarla, denetleyici durumu RUN 'a set edilir.
RUN/STOP girisi 0'da 1se, denetleyict durdurulur. RUN/STOP girisi
0'da ise, bagli olan bir PC'den gelen bir RUN komutu, denetleyici
tarafindan dnemsenmez (ithmal edilir).



L
Denetleyici Durum Cikist

- Aciklama Bu kisimda, denetleyici durum ¢ikis1 6zel fonksiyonu
hakkinda temel bilgi verilmistir.

- Prensip Denetleyici durum cikisi, bir ana denetleyicideki ya da
bir uzak u¢ denetleyicideki {i¢ ¢ikistan (%Q0.0.1 - %Q0.0.3 'e)
birine atanabilen 06zel bir fonksiyondur.

Enerjilendirme esnasinda, denetleyici hatasi yoksa, denetleyici
durum cikis1 1'e gelir. Bu fonksiyon, emniyet devrelerinde,
denetleyici disindan, ornegin;

»Cikis cthazlarinin gli¢ kaynagini,
»Denetleyici giic kaynagini kontrol etmek i¢in kullanilir.



L
Latching Girisi

- Aciklama Bu kisimda, latching girisi 6zel fonksiyonu hakkinda
temel bilgi verilmistir.

- Prensip Latching girisleri, bir ana denetleyicideki ya da bir
uzak uc denetleyicisindeki dort giristen (%10.0.2 - %10.0.5)
birine atanabilen 0zel bir fonksiyondur. Bu fonksiyon,
denetleyici tarama siiresinden daha kisa stiren herhangi bir
darbeyi hafizalamak i¢in kullanilir.

- Bir darbe siiresi, bir tarama siiresinden daha kisa ve 100 us veya
daha uzun degerde ise, denetleyici bu darbeyi latch eder. Bir
sonraki taramada darbe giincellenir.



L
Hizli Sayma

- Aciklama Bu kisimda, hizli sayma 6zel fonksiyonu hakkinda
temel bilgi verilmistir.

- Prensip Ana denetleyicilerde, iki tip hizli sayici vardir:
- 5 kHz maksimum frekansh tek yukari sayici
- 5 kHz maksimum frekansh tek asagi sayici

Tek yukari sayic1 ve tek asagi sayici fonksiyonlari, bir dijital
G/C'taki darbelerin (yiikselen kenarlarda) ileri veya geri
sayimina olanak saglar. Kompakt denetleyiciler 3 adet, modiiler
denetleyiciler ise 2 adet hizl1 sayiciya sahip olabilirler.

Hizh Sayici icin Dijital G/C Atanmasi

Hizli sayicilar i¢in dijital G/C atanmasi, dijital G/C'in opsiyonel
pre-set 1¢in atanip atanmadigina ve ¢ok hizli sayicilarda
kullanilip kullanilmadigina baghdur.



Cok Hizli Sayicilar

-"Aciklama Bu kisimda, ¢ok hizli sayma 6zel fonksiyonu
hakkinda temel bilgi verilmistir.

- Prensip Ana denetleyicilerde, bes tip ¢ok hizli sayic1 vardir:
- 20 kHz maksimum frekansli yukari/asagi sayici

- 20 kHz maksimum frekansl yukari/asag1 2-fazli sayici

- 20 kHz maksimum frekansli tek yukar1 sayici

- 20 kHz maksimum frekansh tek asag1 sayici

- 20 kHz maksimum frekansh frekansmetre

Yukari/asag1 sayici, yukari/asagi 2-fazli sayici, tek yukari sayici
ve tek asagi sayici fonksiyonlari, darbelerin 0'dan 65535'e kadar
sayilabilmesini saglar. Frekansmetre fonksiyonu, bir periyodik
sinyalin frekansini Hz cinsinden olger.
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Sayicl icin Dijital G/C Atanmasi

- Asagidaki tabloda, tiim denetleyici modellerinde bulunan bir
cok hizli sayici 1¢in atanmis G/C gosterilmaistir.

Fonksiyonlar Ik Ikinci Preset Yakalama | llk Ikinci
Girig Girig Girigi Girigi Refleks Refleks
(darbeler) | (darbeler Cikisi Cikigi
veya Yuk/
Asagi)
Yukari/asag %10.0.1 %10.0.0* | %I0.0.2** | %I10.0.3** | %Q0.0.2** | %Q0.0.3**
sayicl (darbeler)
Yukari/asag %10.0.1 %10.0.0 %10.0.2** | %I0.0.3** | %Q0.0.2** | %Q0.0.3**
2-fazl sayici (darbeler | (darbeler
Faz A) Faz B)
Tek yukari sayici | %1001 | Kullanil-  [%I10.0.2** [%I0.0.3** |%Q0.02** |%Q0.0.3**
(darbeler) | Maz
Tek asagi sayict | %I10.0.1 Kullanil- | %I0.0.2** [%I0.0.3** |%Q0.0.2** |%Q0.0.3*
(darbeler) | Maz
Frekansmetre %10.0.1 Kullanil-  |Kullanml-  |Kullanl- Kullanil- Kullanil-
(darbeler) | Maz maz maz maz maz
Not:

e *yukari/asagi
e " Opsiyonel kullanim




Moduler denetleyicilerdeki diger Cok Hizli Sayici icin Dijital
G/C Atanmasi

- Asagidaki tabloda, yalnizca modiiler denetleyicilerde bulunan

diger cok hizli sayici i¢in atanmis G/C listelenmuistir.

Fonksiyonlar Ik Ikinci Preset Yakalama | llk Ikinci
Girig Girig Girigi Girigi Refleks Refleks
(darbeler) | (darbeler Cikigi Cikigi
veya Yuk/
Down)
Yukari/asag! %I0.0.7 %10.0.6* | %Il0.0.5* | %I10.04* | %Q0.04** | %Q0.0.5*
saylicl (darbeler)
Yukari/asag: %10.0.7 %10.0.6 %I10.0.5** | %I10.04** | %Q0.04** | %Q00.0.5*
2-fazl sayici (darbeler | (darbeler
Faz A) Faz B)
Tek yukan sayict | %I0.0.7 | Kullaml- | %I10.0.5** | %I10.0.4** | %Q0.0.4* | %Q0.0.5*
(darbeler) | maz
Tek asagi sayict | %I10.0.7 Kullanil- | %I10.0.5** | %I10.0.4** | %Q0.0.4**| %Q0.0.5**
(darbeler) | maz
Frekansmetre %10.0.7 Kullaml- | Kullamil- | Kullanil- | Kullamil- [ Kullanil-
(darbeler) | maz maz maz maz maz
Not:

e *yukari/asagi
e ** Opsivonel kullanim
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Darbe (PLS) Ureteci Cikist

- Aciklama Bu kisimda, PLS 6zel fonksiyonu hakkinda temel
bilgi verilmistir.

- Prensip PLS, bir ana veya denk denetleyicideki %Q0.0.0 veya
%0Q0.0.1 ¢ikisina atanabilen 6zel bir fonksiyondur. Kullanici-
taniml1 bir fonksiyon blogu, %0Q0.0.0 veya %Q0.0.1 ¢ikisinda

bir sinyal iiretir. Bu sinyalin periyodu degisken fakat gorev
stiresi sabittir.
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Darbe Genislik Modulasyon (PWM) Cikist

- Aciklama Bu kisimda, PWM 06zel fonksiyonu hakkinda temel
bilgi verilmistir.

- Prensip PWM, bir ana veya denk denetleyicideki %Q0.0.0 veya
%0Q0.0.1 ¢ikisina atanabilen 6zel bir fonksiyondur. Kullanici-
taniml1 bir fonksiyon blogu, %0Q0.0.0 veya %Q0.0.1 ¢ikisinda
bir sinyal tretir. Bu sinyalin periyodu sabittir fakat gorev stiresi
degistirilebilir.

- Bu fonksiyon, analog ¢ikis modiillerini kontrol etmek i¢in
kullanilabilir.



TWIDO YAZILIM




Genel Bakis Bu boliimde, Twido denetleyiciler igin
programlama ve konfigiirasyon yazilimi olan TwidoSoft
ve kontrol programlarinin yaratilmasinda kullanilan List,
Ladder ve Grafcet programlama dilleri kisaca tanitilmistur.




L
TwidoSoft'a Giris

- Aciklama TwidoSoft, Twido programlanabilir denetleyiciler
i¢in uygulamalarin yaratilmasi, konfiglirasyonu ve bakimi 1¢in
bir grafiksel gelistirme ortamidir. TwidoSoft, TwidoSoft Ladder
veya List program editorlerini kullanarak, kontrol programlari
girmenize ve sonrasinda programi, bir denetleyici lizerinde
calistirmak 1¢in transfer etmenize olanak saglar.

- TwidoSoft TwidoSoft, Microsoft Windows 98 veya Microsoft
Windows 2000 Professional isletim sistemleri ile calisan bir
kisisel bilgisayar i¢in, 32-bit Windows-tabanli bir programdir.

- TwidoSoft'un ana yazilim 6zellikleri:

»Standart Windows kullanici araytizii

»Twido denetleyicileri programlama ve konfigiire etme
»Denetleyici haberlesmesi ve kontrolii



Twido Dillerine Giris

- Aciklama Bir programlanabilir denetleyici girisleri okur,
cikiglara yazar ve bir kontrol programina dayanan mantigi
cozer. Bir Twido denetleyici i¢in bir kontrol programi
yaratilmasi, Twido programlama dillerinden birinde bir
komutlar dizisi yazilmasi demektir.

- Twido Dilleri

- Asagidaki diller, Twido kontrol programlar1 yaratmak i¢in
kullanilabilirler:

»Komut List dili

- Bir Komut List programi, sirali (ardisil) Bool komutlari
seklinde yazilmis bir diz1 mantik 1fadedir.



»Ladder diyagramlari

- Bir Ladder diyagrami, bir mantik ifadesinin grafiksel gosterim
aracidir,

»Grafcet

- Twido, Grafcet list komutlarinin kullanimin1 destekler; grafiksel
Grafcet'l desteklemez.

Bir kisisel bilgisayar1 (PC), bu programlama diller1 araciligiyla

Twido kontrol programlarini yaratmak ve diizenlemek i¢in
kullanabilirsiniz.

List/Ladder doniistiirtilebilirlik 6zelligi, bir programu,

Ladder'dan List'e ve List'ten Ladder'a kolayca doniistiirmenize
olanak saglar.
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Komut List Dili

- Komut List dilinde yazilmis bir program, denetleyici tarafindan
sirayla isletilen (execute) bir komutlar dizisinden olusur.
Asagida, bir List program ornegi verilmistir.

0 BLK %C8
I LDF %I0.1
2 R

3 LD  %I0.2
4 AND %MO
5 CU

6 OUT_BLK
7 LD D

8 AND %Ml
9 ST  %Q0.4
10 END_BLK



Ladder Diyagramlari

- Ladder diyagramlari, role kontrol devrelerini temsil etmekte
kullanilan role mantik diyagramlarina benzer. Bobinler,
kontaklar ve bloklar gibi grafik elemanlari, komutlar1 temsil
eder. Asagida, bir Ladder diyagram1 6rnegi verilmistir.
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D
Grafcet Dili

- Grafcet, herhangi bir ardisil kontrol sistemini, bir adimlar
dizisine (iliskilendirilmis aksiyonlar, gecisler ve durumlara
sahiptir) boler. Asagidaki resimde, sirasiyla List ve Ladder
programlarinda, Grafcet komutlarina 6rnekler verilmistir.
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Genel Bakis Bu bolumde, Twido
denetleyicilerin programlanmasinda
kullanilan dil nesneleri hakkinda
detaylar verilmistir.

TWIDO DIL NESNELERI




L
Bu Bolumde Neler Var?

- Bu boliim, asagidaki konular1 kapsar:

Konu

Dil Nesne Gegerliligi

Bit Nesneler

Word Nesnelen

Bit Nesnelerinin Adreslenmesi

Word Nesnelerninin Adreslenmesi

Ging/Cikis'larin Adreslenmesi

Network Adreslemesi

Fonksiyon Blogu Nesneleri

Yapilandirilmis Nesneler

Endekslenmis Word'ler

NMesnelerin Sembolize Edilmesi




L
Dil Nesnhe Gecerliligi

- Aciklama So6zciik (Word) ve bit nesneleri, denetleyicideki
bellek alanlarina tahsis edilmislerse gecerlidir. Bunu yapmak
icin, bunlar denetleyiciye yiiklenmeden once, uygulama
icerisinde kullanilmalidir.



Bit Nesneleri

- Aciklama Bit nesneleri, yazilim degiskeni bitleridir. Bu bitler,
islenenler olarak kullanilabilen ve Bool komutlar: tarafindan
test edilebilen tek veri bitleridir. Bit nesneleri listesi:

»>G/C bitleri

»Dahili bitler (bellek bitlert)
»Sistem bitleri

»Adim bitleri

»Sozciiklerden ¢ikarilan bitler



L
Islenen Bitlerinin Listesl

- Asagidaki tablo, Bool komutlarinda islenen olarak kullanilan
ana bit nesnelerinin tamamaini listelemekte ve tanimlamaktadir.



Tip Tanim Adres veya | Maksimum adet Yazma
Deger erigimi’
Anhk 0 veya 1 (Yanhs veya Dogru) 0 veya 1 -
degerler
Girigler Bu bitler, G/C'lerin elekiriksel durumlarinin %Ix.y.z2 Not? Hayir
Cikiglar "lojik goruntulen™dir. Bunlar, veri belleginde %Qx y 72 Evet
saklanir ve program lojiginin her bir taramasi o
sirasinda guncellenir.
Dabhili Dabhili bitler, bir program calisirken ara YaMi 128 TWDLCAA10DRF, | Evet
(Bellek) degerler saklamak icin kullanilan dahili TWDLCAA16DRF
bellek alanlanidir. 256 Diger tam
Not: Kullanilmayan G/C bitleri, dahili bit kontrolarler
olarak kullanilamaz.
Sistem Sistem bitleri (%S0 - %S127), kontrolorun YoSI 128 I'ye bagli
dogru calismasi kadar, uygulama programinin
dogru icrasini izlemek i¢in de kullanilir.
Fonksiyon Fonksiyon blogu bitleri, fonksiyon bloklarinin % TMLQ, Not? Hayir®
bloklar cikislarina karsilik gelir. %CI1.P, vb.
Bu cikislar, direkt baglanabilecegi gibi,
bir nesne olarak da kullanilabilir.
Donusturule- | Donusturulebilir programlama fonksiyonlari E.D F Q, Not? Hayir
bilir fonksiyon| BLK, OUT_BELK ve END BLK kullanilarak THO, TH1
bloklari programlanan fonksiyon bloklandir.
Word'lerden | Bazi word'lerdeki 16 bitten biri, operand biti Degisir Degisir Degisir
ctkarlanlar | olarak ¢ikarilabilir.
Grafcet %X1 ile %Xi arasi bitler, Grafcet adimlari ile Y%X21 62 TWDLCAATODRF, |Evet
adimlan iliskilendinlir. Karsilik gelen adim aktive TWDLCAA16DRF
edildiginde, adim biti Xi, 1 yapilir. Bu adim 94 TWDLCAAZ4DRF,

deaktive edildiginde ise Xi. 0 vapilir.

Moduler Kaontrolorler




- Notlar:

1. Program tarafindan veya Animasyon Tablo Editort
araciligiyla yazilir.

2. G/C Adreslemesi'ne bakiniz.
3. %SBRI.J ve %SCi.j haricindeki bitler yazilip okunabilir.
4. Adet, denetleyici modeli tarafindan belirlenir.



Sozcuk Nesneleri

- Aciklama Veri belleklerinde saklanan ve -32768 ile 32767
arasinda bir tamsay1 deger alabilen (0 ile 65535 arasinda deger
alabilen hizli sayici1 fonksiyon blogu harig) 16-bit sézciikler
seklinde adreslenen s6zciik nesneleridir.

 Sozclik nesnelerine ornekler:

»Anlik degerler

»Dabhili sozciikler (%0MWI) (bellek sozciikleri)

»Sabit sozciikler (Y%oKWI)

»G/C sozctkleri (%IWI, %QWi)

»Sistem sozciikleri (%SWi)

»Fonksiyon bloklar1 (yapilandirma ve/veya runtime verisi)



L
Sozcuk Bicimleri (Word Formats)

- Sozciiklerin i¢erikleri veya degerleri, asagidaki anlasma geregi,
16-bit ikilik kodlar i¢inde (2'nin tiimleyeni mantigiyla),
kullanici belleginde saklanir:

Bit pozisyonu

FEDCBAY987 6543210
0(1]0|1]0]0|1{0(0]1]0|0|1]1]0|1| Bitdurumu
@ oo,
ngggéﬁﬁﬁgﬁfmwmn— Bit degeri
Cogd 0N~

- Isaretli ikilik gdsteriminde, bit 15, anlasma geregi, kodlanmis
degerin isaretine ayrilmistir:

»Bit 15, 0 i1se: sdzcligiin i¢erigi bir pozitif degerdir.
»Bit 15, 1 1se: s0zcligun 1¢erigi bir negatif degerdir (negatif
degerler, 2'nin timleyeni mantigiyla ifade edilir).



- Sozcikler ve anlik degerler, asagidaki format ile girilebilir ve
gerl alinabilir:

»Decimal (onluk sistem)

Min: -32768, Maks: 32767 (6rnegin, 1579)
»Hexadecimal (onaltilik sistem)

Min: 16#0000, Maks: 16#FFFF (6rnegin, 16#A536)
Alternatif sozdizimi: #A536



OZCU

esneierinin lanimi

- Asagidaki tablo, s0zciik nesnelerini tanimlamaktadir.

Word'ler Tanim Adres veya Maksimum |vazma erigimi1

deger adet

Anhik Bunlar, 16-bit word'ler ile ayni formatta tamsayi degerlerdir. - Hayir

degerler Bu, degerlerin word'lere atanmasina olanak saglar.

10 tabani -32768 ila
32767

16 tabani 160000 ila
16#FFFF

Dabhili Veri bellegindeki operasyon sirasinda degerleri saklamak igin, 2 MW 1500 Evet

(Bellek) "zalhisan” word'ler olarak kullanihr. %MWO ila %MW255 word'ler,
program tarafindan direkt olarak okunabilir ve yazilabilir.

Sabitler Sabitlen veya alfanaomerik mesajlan saklar. igeriklen' yalnizca, Yo KWi 64 Evet,
konfigurasyon esnasinda TwidoSoft kullanilarak yazilabilir veya yalnizca
degistirilebilir. %KWO ile %KWE3 arasi sabit word'ler, program TwidoSoft
tarafindan salt-okunabilir. kullanilarak

Sistem Bu 16-bit word'lernin ¢cesith fonksiyonlan vardir: % SWi 128 I've gore
®  %SWi word'lerinin okunarak, direkt olarak kontrolorden gelen

veriye erigsim saglanmasi (6rnegin, potansiyometreler)
® Uygulama Gzerinde operasyonlar gerceklestiriimesi (ornegin,
takvim bloklan).

Fonksiyon Bu wordler, fonksiyon bloklarimin gancel (mevcut) %TM2 P, Evet

bloklan parametrelerine ya da degerlerine karsilik gelir. %CiP, vb.




Tablonun Devami

G/C Exchange | Uzak Ucg Linkler olarak bagh kontrolarlere atanir. Bu word'ler,

word'leri kontrolarler arasindaki haberlesme icin kullanilir.
Girigler %IWi Not2 Hayir
Cikiglar % QWi | Not2 Evet

Cikanlan bitler | Asagidaki word'lerin 16 bitinden birinin ¢cikanimasi mamkandar:

Dahili %MWiXk 1500 Evet
Sistem YeSWiXk 128 I"ye baglh
Sabitler Do KWiXk B4 Hayir
Girig %lWi j: Xk Not2 Hayir
Cikis SoQWi Xk Not2 Evet
Not:

1. Program tarafindan veya Animasyon Tablo Editorii araciligiyla yazilir.
2. Adet, denetleyici modeli tarafindan belirlenir.



Bit Nesnelerinin Adreslenmesi

- Format Dahili, sistem ve adim bit nesnelerini adreslemek icin

asagidaki formati kullaniniz:

Sembol Nesne tipi Numara




- Tammm Asagidaki tablo, adresleme formatindaki elemanlar1

tanimlamaktadir.

Grup Eleman Tanim

Sembol Y% Yuzde semboll, daima bir yazilim degiskeninden once gelir.

Nesne tipi M Dahili bitler, bir program galigirken, ara degerleri saklar.
S Sistem bitleri, kontroloran durum ve kontrol bilgisini saglar.
X Adim bitleri, adim aktivitelerinin durumunu saglar.

Numara I Maksimum numara degeri, konfigire edilmis nesne adedine

baghdir.

- Bit nesne adreslerine ornekler:
»>%M?25 = 25 no'lu dahili bit
»%S20 = 20 no'lu sistem biti
»>%X6 = 6 no'lu adim biti



Sozcuklerden Cikarilan Bit Nesneleri

- Sozciiklerin 16 bitinden birinin ¢ikarilmasi icin TwidoSoft
kullanilir. Sonrasinda s6zctliglin adresi, asagidaki s6zdizimine
gore, ¢ikarilan bit satir1 tarafindan tamamlanir:

Word adresi Pozisyon k = word adresindeki

0-15 bit sirasi.

- Ornekler:
»>%MWS5:X6 = dahili sozciik %0MWS5'in 6 no'lu biti
»%QW35.1:X10 = cikis sozciigii %0QWS.1'in 10 no'lu biti



Sozcuk Nesnelerinin Adreslenmesi

- Aciklama Giris/Cikis ve fonksiyon bloklar1 haricindeki sozciik
nesnelerinin adreslenmesi asagida tanimlanan formata gore olur.

- Format Dabhili, sabit ve sistem sozcliklerini adreslemek i¢cin
asagidaki formati1 kullaniniz.

Sembol Nesne tipi Format Numara



- Tamim Asagidaki tablo, adresleme formatindaki elemanlari

tanimlamaktadir.
Grup Eleman Tanim
Sembol Yo Yuzde sembolu, daima bir dahili adresten once gelir.
Nesne tipi M Dahili word'ler, bir program calisirken, ara degerleri
saklar.

K Sabit word'ler, sabit degerleri veya alfanumerik
mesajlar saklar. Igernkleri, yalnizca TwidoSoft
tarafindan yazilabilir veya degistirilebilir.

S Sistem word'ler, kontrolorun durum ve kontrol bilgisini
saglar.

Format W 16-bit word.
Numara [ Maksimum numara degeri, konfigure edilmis nesne
adedine baghdir.

v'Sozcuk nesne adreslemesine ornekler:
»>%MW15 = 15 no'lu dahili sozciik
»>%KW26 = 26 no'lu sabit sozciik
»%SW30 = 30 no'lu sistem sozciigii



L
Giris/Cikislarin Adreslenmesi

- Aciklama Bir Twido konfiglirasyonunda, her bir giris/cikis
(G/C) noktasinin ayr1 bir adresi vardir: 6rnegin, "%10.0.4"
adresi, spesifik bir girise atanir. G/C adresleri, asagidaki
donanim i¢in atanabilir:

»Uzak Uc¢ Linki Master olarak yapilandirilmis denetleyici
»Uzak U¢ G/C olarak yapilandirilmis denetleyici
»@G/C genisletme modiilleri



L
Bir Cikis veya Bobin icin Coklu
Referanslar

- Bir programda, tek bir ¢ikisa veya bobine, ¢oklu referanslariniz
olabilir. Donanim ¢ikislar1 lizerinde, yalnizca son ¢oziilenin
sonucu giincellenir. Ornegin, %Q0.0.0, bir program i¢cinde
birden ¢ok sayida kullanilabilir ve ¢oklu kullanimlar 1¢in bir
uyar1 olmayacaktir. Dolayisiyla hangi ¢ikisin, amaglanan
calismaya yol acacaginin saptanmasi1 onemlidir.

- Format Giris/Cikislar1 adreslemek 1¢in asagidaki formati

kullaniniz.
% ,Q x y z
‘Eamhul ‘Hesna tipi ‘ Kontrolor ‘ G/C tipi Kanal nhumarasi

pozisyonu



- Tamim Asagidaki tablo, G/C adresleme formatini

tanimlamaktadir.

Grup Eleman Deger Tanim

Sembol % - Yuzde sembolu, daima bir dahili adresten once
gelr.

MNesne tipi I - Ginsg. Bir kontrolor veya G/C genisletme modul
ginisinin elektniksel durumunun "lojik imap®.

Q - Cikis. Bir kontrolor veya G/C genisletme modul

cikisinin elektnksel durumunun *lopk imap®.

Kontrolor b 0 Master kontrolor (Uzak Ug Linki master).

poOZISYyonu 1-7 Uzak Ug kontroloru (Uzak Ug Linki slave).

GIC tipi y 0 Ana G/C (kontrolordeki lokal G/C).

1-7 G/C genisletme modullen.

Kanal z Bir kontrolor veya G/C genisletme modulundeki G/C

numarasi kanal numarasi. Mevcut G/ noktalarinin adedi,
kontrolor modeline veya G/C genisletme modul
tipine baghdir.




- Ornekler Asagidaki tabloda, G/C adreslemesine bazi érnekler

verilmaistir.

G/C nesnesi Tanim

%I10.0.5 Ana kontrolor uzernndeki 5 no'lu gins noktasi (lokal G/C).

%Q0.34 Ana kontrolor igin 3 no'lu gemisletme adresindeki G/C genigsletme
modulu uzenndeki 4 no'lu cikis noktasi (genisletme G/C).

%I10.0.3 Ana kontrolor uzerndeki 3 no'lu gins noktasi.

%I13.0.1 3 no'lu uzak ug inki adresindeki uzak ug G/C kontroloru uzenndeki
1 no'lu gins noktas:.

%I10.3.2 Ana kontrolor igin 3 no'lu adrestekl G/C genisletme modulu uzenndek
2 no'lu gins noktasi.




Fonksiyon Blogu Nesneler

- Aciklama Fonksiyon bloklari, program tarafindan erisilebilen
bit nesneler1 ve spesifik sozciikler saglar.

- Bir Fonksiyon Blogu Ornegi
- Asagida, bir sayici fonksiyon blogu goriilmektedir.

%Ci

— R E —

15 ADIY D —
9%Ci.P 9999

—CD Fl—

Yukari/asagi sayici blogu



- Bit Nesneleri Bit nesneleri, blok ¢ikislarina karsilik gelir. Bu
bitlere, asagidaki iki metottan biri kullanilarak Bool test komutlar1

tarafindan erisilebilir:
»Direkt olarak (6rnegin, LD E) — doniistiiriilebilir programlamada,
eger bloga bagl iseler
»Blok tipi belirtilerek (6rnegin, LD %CI.E).
Girislere, komutlar formunda erisilebilir.
- Sozciik Nesneleri Sozciik nesneleri, asagidaki gibi belirtilmis
parametrelere ve degerlere karsilik gelir:

- Blok konfigiirasyon parametreleri: Baz1 parametrelere program
tarafindan erisilebilir iken (6rnegin, 6n-se¢cim parametreleri),
bazilarma ise erisilemez (6rnegin, zaman tabani).

- Mevcut degerler: 6rnegin, %CI.V, mevcut sayic1 degeri.



- Program Tarafindan Erisilebilir Nesneler

- Program tarafindan erisilebilir nesnelerin bir listesi i¢in
asagidaki kisimlara bakiniz.

»Ana Fonksiyon Bloklari i¢in, bkz. Ana Fonksiyon Bloklar.

- Gelismis Fonksiyon Bloklar1 i¢in, bkz. Gelismis Fonksiyon
Bloklart ile Iliskilendirilmis Bit ve Word Nesneleri.



L
Yapilandiriimis Nesneler

- Aciklama Yapilandirilmis nesneler, basit nesnelerin
kombinasyonlaridir. Twido, asagidaki tiplerde yapilandirilmis
nesneleri destekler:

»Bit String'leri

» Word Tablolar

- Bit String'leri Bit string'leri, ayn1 tipte ve tanimlanmais bir
uzunlukta (L), bir bitisik nesne bitleri dizisidir.
- Ornek: Bit string'i %M8:6
YeM8 % M9 Y%M10 %M1 oM12  Y%M13

Not: %M&:6 kabul edilebilir (8, 8'in bir katidir) iken, %M10:16 kabul edilemez
(10, 8'in bir kati degildir).

- Bit string'leri, Atama komutu ile birlikte kullanilabilir.



- Mevcut Bit Tipleri

- Bit string'ler1 i¢cin, mevcut bit tipleri:

Tip Adres Maksimum boyut Yazma erigimi
Ayrik gins bitlen %I10.0:L veya %I1.0:L1 O=L=17 Hayir
Ayrik cikis bitlern %Q0.0:L veya %Q1.0:L1 O=L=17 Evet
Sistem bitlen YSiL 0=<L<17 ve +L-128 |i've bagh
1, 8'in kati olmak uzere
Grafcet Adim bitlen | %Xi:L O=L=17 ve 1+L-95 Evet (program
1, 8'in kat olmak uzere tarafindan)
Dahili bitler Y% Mi:L 0<L=17 ve i+L-256 |Evet
1, 8'in kati olmak uzere
Not: (1) Yalnizca, 0._.L-1 adreslenebilir. Bit string'lerinde, bazi G/C'ler
adreslenemez.




- Sozciik Tablolar1 Sozciik tablolari, ayni tipte ve tanimlanmis bir
uzunlukta (L), bir bitisik sozciikler dizisidir.

- Ornek: Sozciik tablosu Y%KW10:7
%kKW10 16 bit

YoKW16
- Sozciik tablolari, Atama komuuu 1le birlikte kullanilabilir.

- Mevcut Sozciik Tipleri
- Sozciik tablolari 1¢in, mevcut sozciik tipleri:

Tip Adres Maksimum boyut Yazma erigimi
Dahili word'ler YoMWi:L 0<L<256 ve iI+L< or = Evet
1500
Sabit word'ler YeKWi:L 0<L ve 1+L-64 Hayir
Sistem word'len TeSWi-L 0O<L ve 1+L-128 I've bagl




Endekslenmis Sozcukler

- Aciklama Endekslenmis bir sozciik, endekslenmis bir nesne
adresli bir dahili ya da sabit s6zctiktiir.

- Iki tip nesne adresleme vardur:
»Direkt adresleme
»Endekslenmis adresleme

- Direkt Adresleme

- Bir nesnenin direkt adresi, program yazilirken ayarlanir ve
tanimlanir.

- Ornek: %M26, direkt adresi 26 olan bir dahili bittir.



- Endekslenmis Adresleme

- Bir nesnenin endekslenmis adresi, o nesnenin direkt
adresine bir endeks ekleyerek, adresin degistirilmesi i¢in
bir metot saglar. Endeksin igerigi, nesnenin direkt adresine

eklenir. Endeks, bir dahili s6zciik olan %M Wi tarafindan
tanimlanir.

- "Endeks sozciikleri"nin sayis1 sinirlandirilmamastir.

- Ornek: %MW108[%MW?2], direkt adres 108 art1 %MW?2
sOzciigiiniin iceriginden 1baret bir adrese sahip olan bir
sozcuktiir.

- Eger %MW2 sozciigiinlin degeri 12 Ise,
%MWI108[%MW2]'e yazmak, %MW 120'ye (108 art1 12)
yazmaya esdegerdir.



- Endekslenmis Adresleme icin Mevcut Sozciikler

- Asagidakiler, endekslenmis adresleme 1¢in mevcut olan sozciik

tipleridir.
Tip Adres Maksimum boyut Yazma erigimi
Dahili word'ler Y% MWI[MWI] 0-i< = %MW)<1500 Evet
Sabit word'ler Y% KWI[%MW]] 0-1<%MW)<64 Hayir

- Endekslenmis sozciikler, Atama komutu ile birlikte (bkz. Atama
Komutlar1) ve Karsilastirma komutlar ile birlikte (bkz.
Karsilastirma Komutlar1) kullanilabilir.

- Bu tip adresleme, program araciligiyla, endeks s6zciigiiniin
icerigini degistirerek, ayni tipteki nesne dizilerinin (dahili
sOzciikler ve sabitler gibi) ardisil olarak taranmasina olanak
saglar.



- Endeks Tasmasi Sistem Biti 26520

- Bir endeks tasmasi, bir endekslenmis nesnenin adresi, ayni
tipteki nesneleri igeren bellek bolgesinin sinirlarini astiginda
meydana gelir. Kisacast:

»Nesne adresi art1 endeksin icerigi, 0'dan daha kiiciik.

»Nesne adres1 art1 endeksin 1¢erigi, uygulama i¢cinde direkt olarak
referanslanan en biiyiik word'den daha biiyiik. Maksimum say1
1499 (%MW1 word'leri i¢in) veya 63 (%K W1 word'ler1 icin).

- Bir endeks tasmasi1 olayinda, sistem, sistem biti %S20'yi1 1 yapar
ve nesneye, endeks degeri olarak 0 atanir.

Not: Kullanici, herhangi bir tagsmay1 izlemekle yiikiimliidiir. %S20 biti, kullanici
tarafindan, olasi isleme i¢in okunmalidir. Kullanici, bu bitin tekrar 0 yapilmasini
saglamak zorundadir.

%520 (ilk durum = 0):

»Endeks tasmasinda: sistem tarafindan 1 yapilir.

»Tagmanin dogrulanmasi: Endeks degistirildikten sonra, kullanici 0 yapar.




L
Nesnelerin Sembolize Edilmesi

- Aciklama Twido yazilim dil nesnelerini, ad veya 6zellestirilmis
mnemonic'ler ile adreslemek icin Semboller kullanabilirsiniz.
Sembollerin kullanimi, program mantiginin ¢abuk bir sekilde
simnanmasina Ve analizine olanak saglar ve bir uygulamanin
gelistirilmesini ve test edilmesini biiyiik olclide kolaylastirir.

- Ornek Ornegin, WASH_END, bir wash (yikama) cevriminin
sonunu temsil eden bir zamanlayici fonksiyon blogunun
tanilanmasi i¢in kullanilabilecek bir semboldiir. Bu adin yeniden
cagrilmasi, %TM3 gibi bir program adresinin roliinii
hatirlamaya calismaktan daha kolay olacaktir.



* Sembollerin Tanimlanmasi icin Ana Kurallar

- Asagida, sembollerin tanimlanmasi i¢in ana kurallar:
»Maksimum 32 karakter.

»Harfler (A-Z), rakamlar (0 -9) veya altcizgiler ().

»11k karakter, bir alfabetik ya da vurgulu karakter olmalidur.
Yiizde isareti (%)'yi kullanamazsiniz.

»Bosluklar veya 6zel karakterler kullanmayiniz.

»Biiyiik-kiiciik harf ayrimi yoktur. Ornegin, Pumpl ve PUMP1

ayni semboldiir ve bir uygulama i¢inde yalnizca bir kez
kullanilabalir.

- Sembollerin Diizenlenmesi Semboller, Sembol Editori'ndeki
dil nesneleri ile tanimlanir ve iliskilendirilir.

- Semboller ve aciklamalari, uygulama ile PC sabit diskinde
saklanir; denetleyicide saklanmaz. Bu yiizden, bunlar, uygulama
araciligiyla denetleyiciye transfer edilemez.



Kullanici Bellegi Yapisi

Aciklama Kullanici uygulamasi tarafindan
erisilebilir denetleyici bellegi, iki farkli

KULLANICI’'BELLEGI

VWaord degerieri (1o-bitisaretli degerier



Kullanici Bellegi Yapisi

- Bit Bellegi Bit bellegi, denetleyiciye entegre edilmis dahili
RAM bellekte saklanir. Bit bellegi, 1280 bit nesnesinin

haritasini igertr.
- Word Belleginin Rolii
- Word bellegi (16 bit) asagidakilere destek verir:
»Veri: dinamik uygulama verisi ve sistem verisi.
»Program: tanimlayicilar ve gorevler icin icra edilebilir kod.

»Sabitler: sabit sozciikler, ilk degerler ve giris/cikis
konfigiirasyonu.
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tiplerinden bahsedilmistir.

»Dahili RAM (entegre edilmis)

- Bu entegre edilmis denetleyict RAM bellegidir. Dahili RAM
belleginin ilk 10kB'lik boliimii, hizli RAM iken, sonraki 32 kB'lik
boliimii ise standart RAM'dir. Dahili RAM, program, sabitler ve
veri 1gertr.

»Dahili EEPROM

- Bir uygulamanin, bir denetleyicideki dahili yedegini saglayan
entegre 32kB EEPROM'dur. Uygulamayi, batarya arizasindan ya
da 30 giinden uzun siiren enerji Kesintisinden kaynaklanabilecek
bozulmadan korur. Program ve sabitler i¢erir.

»Harici yedekleme bellek kartusu

- Bir uygulamanin yedeklenmesi veya daha buiytik bir uygulamanin
miimkiin olmasi i¢in, bir opsiyonel harici EEPROM kartusudur.
Denetleyici RAM'indeki uygulamanin giincellenmesi i¢in
kullanilabilir. Program ve sabitler i¢erir fakat veri icermez.



- Harici Bellek Kartussuz Yapi

- Asagidaki diyagram, bir harici bellek kartusunun bulunmadigi
durumdaki bellek yapisimi ortaya koymaktadir.

Dahili Ver
RAM
Program ‘
Sabitler ‘
Dahili ‘ Program
EEPROM ve sabitlerin
kaydedilmesi
YoMW'nin
v kaydedilmesi

- Dahili EEPROM, denetleyiciye entegre edilmistir ve asagidakiler
i¢cin 32 KB bellek saglar:

»Uygulama programi (32 KB)
»512 dahili sozciik (%oMW1)



- Harici Bellek Kartuslu Yapi

- Opsiyonel harici bellek kartusu, programlar ve sabitler i¢in
yedekleme imkani sagladig1 gibi, daha biiyiik uygulamalar i¢in
genisletilmis bellek saglar.

- Asagidaki diyagram, harici bellek kartusunun bulundugu
durumdaki bellek yapisini ortaya koymaktadir.

Dahih Dahili Bu alan
RAM EEPROM kullanilamaz
YeMW'nin
kaydedilmesi
Harici ‘
EEPROM ‘

kartusu

\

Dahili 32 KB EEPROM, 512 dahili word (%MWi) kaydedebilir.



- Bellegin Kaydedilmesi Denetleyici dahili bellegi,
asagidakilerden biri ile kaydedilebilir:

»Dabhili batarya (30 giine kadar)
»Dahili EEPROM (maksimum 32 KB)

»Opsiyonel harici bellek kartusu (maksimum 64KB)

- Uygulamanin dahili EEPROM bellekten RAM bellege transfer
edilmesi, uygulama RAM'den kayboldugunda

(kaydedilmediginde ya da batarya yoksa) otomatik olarak yapilir.
- TwidoSoft kullanilarak, manuel transfer de gerceklestirilebilir.



- Bellek Konfigurasyonlari

- Asagidaki tabloda, Twido denetleyiciler ile olasi bellek

konfigurasyonlar1 verilmistir.
Kompakt Kontrolorler Moduler Kontrolarler

Bellek tipi 10DRF |16DRF |24DRF |20DUK |20DRT |40DUK
20DTK 40DTK

Dahili RAM 10KEB 32KB 32KB 32KB 32KB 32KB

Kullarlabilir 64KB 64KB

genisletilmis bellek®

Maksimum uygulama 10KB 32KB 32KB 32KB 32KB veyal 32KB veya

boyutu 64KB* c4KB*

Maksimum hanci 32KB 32KB 32KB 64KB 32KB veya 32KEB veya

yedekleme 64KB 64KB

Not: “TWDLMDAZ0DRT, TWDLMDA40DUK ve TWDLMDA40DTK kontrolorler
icin, opsiyonel 64 KB harici bellek kartusu yerlestirilerek, bellegi 64 KB'a genisletme
Imkani vardir. Uygulamanin calistirlimasi ve yedeklenmesi i¢in, kartusun
yerinden cikarilmamasi gerekir.




Genel Bakig Bu kisimda, denetleyici
calisma modlari ile gevrimsel ve
periyodik icra tanitiimistir.

Enerji kesintileri ve enerjinin yeniden
gelmesi hakkinda ayrintilar da
bulunmaktadir.

DENETLEYICI CALISMA
MODLARI




D
Bu Bolumde Neler Var?

- Bu boliim, asagidaki konular1 kapsar:

Konu

Cevrimsel Tarama

Penyodik Tarama

Tarama Suresinin Kontrol Edilmesi

Calisma Modlan

Enern Kesintisi ve Yeniden Enerni Gelmesi

Ihk Baslatma

Soguk Baslatma

Kontrolora llk-degerleme (Initialization)




L
Cevrimsel Tarama

- Aciklama Cevrimsel tarama, kacinilmaz sistem islemesi
haricinde hicbir sey icin beklemeksizin, master gorev
cevrimlerini birbiri ardina baglar. Cikis giincellemesini (gorev
¢cevriminin t¢iincii fazi) etkiledikten sonra, sistem, belirli bir
say1lda kendi gorevlerini icra eder ve hemen diger gorev
cevrimini tetikler.

Not: Kullanici programinin tarama siiresi, denetleyici watchdog
zamanlayicisi tarafindan izlenir ve 150 ms'y1 asmamalidir. Aksi halde,
denetleyicinin, HALT (DURDURMA) modunda hemen durmasina
neden olan bir hata olusur. Bu modda, cikislar, varsayilan geri ¢ekilme
(fallback) durumlarina donmeye zorlanir.




- Calisma Asagidaki ¢izim, ¢evrimsel tarama siiresinin ¢alisan
(running) fazlarim gostermektedir.

Programin Programin
Islenmesi iIslenmesi
I.P. Yol %Q | ILP. %l %Q
Tarama n suresi Tarama n+1 suresi
i |-




- Calisma Fazlarimin Tanimi

- Asagidaki tabloda, ¢alisma fazlar1 tanimlanmuistir.

Adres Faz Tamm
|.P. Dahili Sistem dolayh olarak, kontroloru izler (sistem bitlerinin ve word'-
isleme lerinin yonetilmesi, mevecut zamanlayici degerlennin guncellen-

mesi, RUN/STOP anahtarlarinin saptanmasi, vb.) ve
TwidoSoft'tan gelen isteklen (deaisiklikler ve animasyon) isler.

Yol Ginslern Bellege, gorevle iliskilendinlmis, ayrnk ve uygulamaya ozel
alinmasi modul ginslenndekl durum bilgisinin yazilmas:.

- Program Kullanici tarafindan yazilmis uygulama programinin
islemesi calistinlmasi.

% Q Chakaslarin Uygulama programi tarafindan tanimlanmis duruma gore,

guncellenmesi | gorevle iliskilendinlmis aynk ve uygulamaya ozel modullerle
iiskilendinlmis cikis bitlerinin ve word'lerinin yazilmasi.




L
Calisma Modu

- Denetleyici RUN modunda, islemcinin gerceklestirdiklersi:
»Dabhili 1sleme

»(@Giriglerin alinmasi

»Uygulama programinin islenmesi

»Cikislarin glincellenmesi

- Denetleyici STOP modunda, islemcinin gerceklestirdikleri:
»Dahili isleme

»(@Giriglerin alinmasi



- Resim Asagidaki resimde, ¢alisma ¢cevrimleri gosterilmistir.

N

Dahili Isleme

W

Ginslernin Alinmasi

RUN L
W

Programin Islenmesi

Cikislann Guncellenmesi

-STOP

]

- Kontrol Cevrimi Kontrol (Check) ¢evrimi, watchdog
tarafindan gerceklestirilir.



L
Periyodik Tarama

- Aciklama Bu ¢alisma modunda, girislerin alinmasi, uygulama
programinin islenmesi ve cikislarin giincellenmesi,
konfigiirasyon sirasinda tanimlanan siireye gore (2-150 ms)
periyodik olarak yapilir.

- Denetleyici taramasinin baslangicinda, degeri, konfigiirasyon
sirasinda tanimlanan bir periyotta Ilk degerine getirilen bir
zamanlayici, geri sayima baslar. Denetleyici taramasi,
zamanlayici sonlanmadan Ve yeni bir taramay1 yeniden
baslatmadan once bitmelidir.



- Calisma Asagidaki ¢izim, periyodik tarama siiresinin ¢alisma
(running) fazlarim gostermektedir.

Programin Programin

Islenmesi Islenmesi
%l %Q | |.P. |Bekleme| %] %Q | |.P. |Bekleme
periyodu pernyodu

Tarama n suresi Tarama n+1 suresi
-] - | : e
Peryot
—




Calisma Fazlarinin Tanimi

- Asagidaki tabloda, calisma fazlar1 tanimlanmastir.

Adres Faz Tanim
I.P. Dahili Sistem dolayh olarak, kontroloru izler (sistem bitlerinin ve word'
Isleme lerinin yonetilmesi, mevcut zamanlayic1 degerlennin guncellen-

mesi, RUN/STOP anahtarlannin saptanmasi, vb.) ve Twido-
Soft'tan gelen isteklen (degisiklikler ve animasyon) isler.

%ol Ginglenn Bellege, gorevle iliskilendinlmis, aynk ve uygulamaya ozel
alinmasi modul ginslenndeki durum bilgisinin yazilmasi.

- Program Kullanici tarafindan yazilmis uygulama programinin
islemesi cahstinlmasi.

%Q Cikislanin Uygulama programi tarafindan tanimlanmis duruma gore,

guncellenmesi | gorevle iliskilendinlmis aynk ve uygulamaya ozel modullerle
iskilendinlmis cikis bitlennin ve word'lennin yvazilmasi.




- Denetleyici RUN modunda, islemcinin gerceklestirdiklersi:
»Dahili isleme emr1

»@Giriglerin alinmasi

»Uygulama programinin islenmesi

»Cikislarin glincellenmesi

- Periyot sona ermediyse, dahili isleme periyodunun bitisine kadar,
islemci kendi ¢alisma ¢evrimini tamamlar. Isletim siiresi, periyoda
tahsis edilmis siireden daha uzun ise, denetleyici, gorev sistem biti
%S19'u 1 yaparak periyodun asilmis oldugunu gosterir. Islem devam
eder ve tam olarak ¢alisir (bununla birlikte, bu siire, watchdog siire
limitin1 asmamalidir). Yiirimekte olan taramanin ¢ikislarinin dolayl
olarak yazilmasindan sonra, bir sonraki tarama, link edilir.

- Denetleyici STOP modunda, islemcinin gerceklestirdikleri:
»Dahili isleme

»@Giriglerin alinmasi



- Resim Sagdaki resim, ¢alisma
cevrimlerini gostermektedir.

- Kontrol Cevrimi Iki kontrol
(check) gerceklestirilir:

»Periyot tagsmasi
»Watchdog

Penyot
basi

Dahili isleme

o

Ginglerin alinmas

RUN

Program islemesi

Cikislann guncellenmesi

I

~STOP

Dahili igleme

Pernyot sonu




L
Tarama Suresinin Kontrol Edilmesi

- Genel Noktalar Master gorev ¢evrimi, Tmax (master gorev
cevriminin azami siiresi) adi verilen bir watchdog zamanlayicisi
tarafindan izlenir. Bu, uygulama hatalarinin (sonsuz dongiiler,
vb.) gOsterimine 1zin verir ve ¢ikis tazelemesi i¢in bir azami
stirey1 saglar.

* Yazilim WatchDog'u (Periyodik veya Cevrimsel Calisma)

- Periyodik veya ¢cevrimsel calismada, watchdog'un tetiklenmesi
bir yazilim hatasina neden olur. Uygulama, HALT durumuna
girer ve %S11 bitini 1 yapar. Gorevin yeniden baslatilmasi;
hatanin nedeninin analiz edilmesi, hatanin diizeltilmesi i¢in
uygulamanin modifiye edilmesi amaciyla TwidoSoft'a bir
baglantiy1 ve INIT ile RUN isteklerini zorunlu kilar.



Not: HALT durumu, bir tarama overrun‘1 gibi bir uygulama yazilimi hatasindan
dolay1, uygulama hemen durduruldugunda olan durumdur. Veri, hatanin
nedeninin analizine olanak saglayan giincel degerlerini korur. Gérevlerin
tamami, o andaki komutta durdurulur. Denetleyici ile haberlesme miimkiindiir.

- Periyodik Calismanin Kontroli

- Periyodik calismada, periyodun asilmasini saptamak i¢in, ilave
bir kontrol (check) kullanilir:

»%0S19, periyodun asilmis oldugunu gosterir. %S19 sistem biti;

< Tarama sturesi, gorev periyodundan daha buyiik iken, sistem
tarafindan 1 yapilir.

< Kullanici tarafindan 0 yapilir.
»%SWO , periyot degerini (0-150 ms) icerir. Bu sistem sozciigii;

< Soguk baslatma sonrasinda, konfigiirasyonda set edilen deger
Ile ilk-degerlentir.

< Kullanici tarafindan degistirilebilir.



- Master Gorev Calisma Suresinin Kullanilmasi

- Asagidaki sistem sozciikleri, denetleyici tarama ¢evrim siiresi
hakkinda bilgi i¢in kullanilir:

»%SW11 , maksimum watchdog siiresinin (10 1la 500 ms)
baslangi¢ degerini atar.
»%SW30 , son denetleyici tarama ¢evriminin icra siiresini igerir.

»%SWa31 , son soguk baslatmadan beri, en uzun denetleyici
taramasinin 1cra siiresini 1¢erir.

»%SW32 , son soguk baslatmadan beri, en kisa denetleyici
taramasinin 1cra siiresini 1¢erir.
»Not: Bu farkli bilgilere, konfigiirasyon editoriinden de erisilebilir.



JTKeSINUSIV

- Sagdaki resim, sistem
tarafindan saptanan,
enerjinin yeniden
geldigi farkli durumlari
gostermektedir. Kesinti
stires1, gii¢c kaynagi
filtreleme stiresinden
(AC akim kaynagi i¢in
10 ms, DC akim
kaynagi i¢cin 1ms
civarinda) daha kisa ise,
bu, normal sekilde
calisan program
tarafindan farkedilmez.

Uygulamay
calishr

Enerji kesintisi

T—Standby enerni

Eneni duzelmesi

Eneni kesintisi
saptandi mi?

Hayir

N

—_ — W\ -

Oto-test

Icengin

kaydedilmesi OK

Bellek kartlan

ayni mi?

R

Programin normal icrasi

Ik baslatma

Soguk basglatma




- Not: Icerik, bir batarya ile yedeklenmis RAM'e kaydedilir.
Enerjilendirmede, sistem, bir sicak baslatma olup olmayacagina
karar vermek i¢in bataryanin durumunu ve kaydedilmis i¢erigi
kontrol eder.

- Run/Stop Giris Biti, Auto Run'a Karsi

- Run/Stop giris bitinin, Scan Mode (Tarama Modu) diyalog
kutusunda mevcut olan Run se¢enegindeki Automatic Start'a
(Otomatik Baslatma) gore onceligl vardir (bkz. TwidoSoft
[sletim Kilavuzu). Run/Stop biti set edilmisse, enerji yeniden
geldiginde, denetleyici Run Modu'nda yeniden baslayacaktir.



- Denetleyici modu, asagidaki gibi belirlenir:

Run/Stop Girig Biti Run'da Auto Start Meydana Gelen Durum
Sifir Sifir Durdu

Sifir Bir Durdu

Yukselen kenar Onemsiz Calisiyor

Bir Onemsiz Calisiyor

Yazilimda konfigure edilmermis | Sifir Durdu

Yazilimda konfigure edilmemis | Bir Calisiyor

Not: Tum Kompakt tip kontrolorler icin, enerji kesildigi sirada, kontrolor Run mo-
dunda ve Scan Mode diyalog kutusundan, "Automatic Start in Run" bayragi set
edilmemis ise, enerji yeniden geldiginde, kontrolor Stop modunda yeniden
baslayacaktir.

Not: Tim Moddler tip kontrolorler icin, enerji kesildigi sirada kontroloran icindeki
batarya normal olarak calisiyor ise, kontrolar, enerji kesildigi anda etkin olan
modda yeniden baslayacaktir (start-up). Scan Mode diyalog kutusundan secilmis
olan "Automatic Start in Run” bayraginin, enerji yeniden geldiginde etkin olacak
mod tzerinde hicbir etkisi yoktur.




- Calisma Asagidaki tablo, enerji kesintileri i¢in isleme fazlarini
tanimlar.

Faz Tanim

1 Eneni kesintisi meydana geldiginde, sistem, uygulama icengini ve kesintinin

zamanini saklar.

Fallback durumundaki tum cikislan, guvenlik parametrelerinin bir fonksiyonu olarak (%59) set eder]

Enernji yveniden geldiginde, kaydedilmis olan icerk, yururlukte olan icernk ile

karsilastinhr. Bu karsilastirmanin sonucu, baslatma tipini belirler:

e Egeruygulama icerigi degismis ise (sistem igeriginin kaybi veya yeni
uygulama), kontrolor uygulamayi ilk haline getinir; soguk baslatma yapar.

e Eger uygulama icengi ayni ise, kontrolor veriyi ilk-degerlemeksizin yeniden

baslar: ihk baslatma.




Sicak Baslatma

- Sicak Baslatmanin Nedenleri

Sicak baslatmanin ortaya c¢ikabildigi durumlar:
»Enerji, uygulama igerigi kayb1 olmaksizin geri geldiginde,
»%0S1 biti, program tarafindan 1 durumuna set edildiginde,
»Denetleyici STOP modunda iken, Operator Ekranindan.

- Not: Kompakt denetleyiciler, daima soguk baslatma ile
enerjilenir. Modiiler denetleyiciler ise, daima sicak yeniden
baslatma ile baslar.



- Resim Sagdaki
cizim, RUN
modundaki bir
sicak yeniden
baslatma
calismasim
tanimlar.

Ginslenn alinmasi

i

Programin icrasi
UST

%S1=1 i1se,
olasi ihk yeniden
baslatma islemi

nerji kesin-
tisinin saptanmasi
= Mikro enerji

lslemciyi durdur
Uygulama icengini
kaydet

/

Enerjinin yeniden gelmesi

i

Kismi konfigurasyon
oto-testlen

W

Sadece bir cevnim igin
%S 1 bitini 1 yap

N

ALT
< W
%S1 bitini 0 yap
W
Cikislan guncelle
p |




- Program Icrasinin Yeniden Baslatilmasi

- Asagidaki tablo, bir sicak baslatma sonrasinda bir programin
calistirilmasi 1¢in yeniden baslatma fazlarini tanimlamaktadir.

Faz Tanim

1 Program icrasi, enemni kesintisinin oncesinde hangi elemanda bulunuyorsa,
cikislar guncellemeksizin o elemandan yeniden baslar.

Not: Kullanici kodundan yalnizca aymi eleman yeniden baslatihr. Sistem kodu
(ornegin, ¢ikislanin guncellenmesi) yeniden baslatiimaz.

2 Yeniden baslatma gcevrniminin sonunda, sistem:

® lUygulama daha once rezerve edilmisse, rezervasyonu iptal eder (ve hata
ayiklama sozkonusu ise bir STOP uygulamasinin baslamasina neden olur).

e Mesajlan, veniden ilk-degerler (initialize).

3 Sistem, bir yeniden baslatma cevnmi yurutur ve bu cevnimde:

® Gorevi, 1'e set edilmis %S1 (ilik baslatma bayragi) ve %513 (RUN'daki ilk
cevrnim) bitlen ile yeniden baslatir.

e |lk gorev cevriminin sonunda, %S1 ve %513 bitlerini 0'a reset eder.




- Bir Sicak Baslatmanin islenmesi

- Bir sicak baslatma durumunda, 6zel bir uygulama islemi
gerekiyor ise, gorev ¢evriminin baslangicinda %S1 biti test
edilmelidir ve karsilik gelen program ¢agrilmalidir.

- Enerji Kesintisi Sonrasinda Cikislar

- Bir enerji kesintisi saptanir saptanmaz, c¢ikislar, bir fall-back
(varsayilan) O durumuna set edilir.

- Enerji yeniden geldiginde, ¢ikislar, gorev tarafindan yeniden
giincelleninceye kadar, en son durumundadir.



L
Soguk Baslatma

* Soguk Baslatmanin Nedenleri

- Soguk baslatmanin ortaya ¢ikabildigi durumlar:

»RAM'e yeni bir uygulama yiiklendiginde,

»Enerji, uygulama igerigi kaybi ile geri geldiginde,

»9%0S0 biti, program tarafindan 1 durumuna set edildiginde,
»Denetleyici, STOP modunda iken, Operator Ekranindan.

- Not: Kompakt denetleyiciler, daima soguk baslatma ile
enerjilenir. Modiiler denetleyiciler ise, daima sicak yeniden
baslatma yapar.



- Sagdaki ¢izim, RUN
modundaki bir soguk

Giriglerin alinmasi

Islemciyi durdur

yenlden baglatma Prc-grai:nln — Uygulama igengini
calismasini tanmimlar. UST
%S0=1 ise, Y

olasi soguk yeniden

|
|
|
kaydet |
|
|
baslatma islemi |

Enerjinin yeniden gelmesi

nernji kesin-
tisinin saptanmasi

Konfigurasyon oto-test-

vet ..
= lerninin tamamlanmasi

i
Uygulamanin (inthalize)
ilk-degerlenmesi

%S0 bitin 0 yap

W

Cikislan guncelle

|
|
T
|
|
|
| 4
|
|
|
|
|
|

|
|
|
|
|
|
%S0 bitini 1 yap |
|
|
|
|
|




- Calisma Asagidaki tablo, bir soguk yeniden baslatma
sonrasinda bir programin ¢alistirilmasi i¢in yeniden baslatma
fazlarin1 tanimlamaktadir.

Faz Tanim

1 Baslangicta (start-up), kontrolor RUN'dadir.
Bir HATA'dan dolayi, bir durma sonrasinda, sistem, bir soguk yeniden baslat-
may1 zorlar. Program icrasi, gevnm baslangicinda yeniden baslar.

2 Sistem:
e Dahili bitlen ve word'len ve G/C imajlarini, 0'a reset eder.

e Sistem bitlen ve word'lerini baslangic degerlerine atar.
o Konfigurasyon verisinden, fonksiyon bloklarini ilk-degerler.

3 llk veniden baslatma gevrimi icin, sistem;

® Gorevi, 1'e set edilmis %S0 (soguk baslatma bayrag) ve %513 (RUN'daki
ilk gevnim) bitlen ile yeruden baslatir.

e |lk gorev cevriminin sonunda, %S0 ve %S13 bitlerini 0'a reset eder.




- Bir Soguk Baslatmanin Islenmesi

- Bir soguk baslatma durumunda, 6zel bir uygulama islemi
gerekiyor ise, ilk gorev ¢evrimi sirasinda %S0 biti (1°de kalan)

test edilmelidir.
- Enerji Kesintisi Sonrasinda Cikislar

- Bir enerji kesintisi saptanir saptanmaz, ¢ikislar, bir fall-back
(varsayilan) O durumuna set edilir.

- Enerji yeniden geldiginde, ¢ikislar, gorev tarafindan yeniden
giincelleninceye kadar 0’dadur.



